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 دانشگاه صنعتی شریف

 

 

 (ASIM) ثابتوسایل پرنده بال آزادیدرجهی پرواز ششسازشبيه افزارنرم

 

انواع سازي و بهينه ، آزمايشطراحي، ساختتحليل، هاي هترين كاربردهاي كامپيوتر در كاهش هزينسازي پرواز يكي از مهمشبيه

هدايت و كنترل دانشگاه صنعتي شريف است كه در  فناوري دفتريكي از محصولات  ASIMافزار نرمشود. حسوب ميوسايل پرنده م

 دتوانميافزار نرماست. اين توسعه يافته سازي دقيق و سريعافزار شبيهاي صنعت هوافضا به يک نرمراستاي رفع نياز حرفه

اندازي راهدر توان ميافزار نرم ايند. از نبيني كپيشبه دقت را  ثابتبال پرنده وسايلانواع  پروازيهاي عملكردي و رفتار مشخصه

، سازهاي آموزشيتوليد شبيهطراحي مسير،  ،آناليز خطا، هاي پروازيتحليل نتايج آزمايشافزار در حلقه، هاي سختآزمايشگاه

و كاربردهاي ديگري از اين قبيل،  ثابتبالايل پرنده ( انواع وسMDOسازي طراحي چندموضوعي )بهينه ،كارلوسازي مونتشبيه

گرا، افزار از يک ساختار شيئدليل برخورداري اين نرمبه استفاده كرد.مورد نياز پرواز سازي افزار شبيهاصلي نرم پيكرهعنوان به

 ثابتبالعلاوه بر نسخه  آمادگي داردهدايت و كنترل  فناوري دفتراستفاده از آن بسيار كاربرپسند و توسعه آن بسيار آسان است. 

 مطابق با نيازهاي خاص موجود در صنعت توسعه دهد.نيز را  آن منظوره ديگري ازهاي تکافزار، نسخهاين نرم

 

 

 :افزارنرم مشخصات فنی

 گراشيئسازي در محيط سيمولينک با ساختاري پياده 

 داراي متن باز (Open Source ) توستعه توستط   قابليتت  و

 كاربر

 سازي ديناميک اجسام با جرم متغيرمدل 

  آزادي غيرخطيدرجهمعادلات ششكامل مبتني بر حل 

       برخورداري از يک هسته بستيار ستريع بتراي حتل معتادلات

 آزاديدرجهشش

 سازي زمين بيضوي بر اساس مدل مدلWGS84 

 سازي دوران زمينمدل 

 موجودسازي اتمسفر بر اساس استانداردهاي مدل 

 سازي اثر زمين براي فاز فرود و برخاستمدل 

 سازي سطوح كنترل آيروديناميكي الويتور، فلپ، كانارد، دلم

 رادر و ايلوران

 افزار استفاده از نرمDD  ضرايب آيروديناميكي محاسبهبراي 

  هايروش استفاده ازامكان CFD  كردن ضرايب كاليبرهبراي

 آيروديناميكي

 

 

 

 

 گشتاور لولاي هر بالک كنترلي ايمحاسبه لحظه 

 ي بر سازي ضرايب نيرو و گشتاورهاي آيروديناميكمدل

، )ارتفتاع(  ، عدد ماخ، عتدد رينولتدز  حسب زاويه حمله

و  اي مركز جرمانحراف سطوح كنترلي، موقعيت لحظه

 فاصله از سطح

 مشتتتقات ستتازي اثتتر تغييتترات مركتتز جتترم بتتر  متتدل

 پرنده وسيله يديناميك

 بادهتاي محيطتي بتر ديناميتک وستيله       سازي اثرمدل

 پرنده

   آمتتده از تستتت  استتتفاده از پروفيتتل تراستتت بدستتت

 استاتيک موتور

 جترم اي تغيير لحظهبر  سوزش سوخت اثرسازي مدل ،

 هاي اينرسيو ممان مركز جرم

 اثر اجزاي دوار بر ديناميک پرندهسازي مدل 

 راهنمتاي كتاربر، معمتاري،     هتاي برخورداري از گزارش

 سازي و اعتبارسنجيپياده

 

Tel: 66166212, 66164636, Fax: 66166212, email: gcrc@sharif.edu , URL: http://gcrc.sharif.edu  
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